
Tabela Transformada Z 

Degrau: 𝑢[𝑛] = ቄ
1, 𝑛 ≥ 0
0, 𝑛 < 0

 Impulso: 𝛿[𝑛] = ቄ
1, 𝑛 = 0
0, 𝑛 ≠ 0

⇒ 𝛿[𝑛] = 𝑢[𝑛] − 𝑢[𝑛 − 1],  𝑢[𝑛] = ෍ 𝛿[𝑘]

௡

௞ୀିஶ

 

Auto-função para SLIT: 
𝑥[𝑛] = z୬ ⇒ 𝑦௙[𝑛] = 𝐻(𝑧)z୬, 

em que 𝐻(𝑧) =
ே(௣)

஽(௣)
ቚ

௣ୀ௭
 é a função de transferência do SLIT descrito pela equação a diferenças: 𝐷(𝑝)𝑦[𝑛] = 𝑁(𝑝)𝑥[𝑛] e 𝑝 é o operador avanço, 

ou seja, 𝑝𝑦[𝑛] = 𝑦[𝑛 + 1], 𝑝ଶ𝑦[𝑛] = 𝑦[𝑛 + 2], … , 𝑝௠𝑦[𝑛] = 𝑦[𝑛 + 𝑚] 
 
Definição da Transformada bilateral Z:  

 𝑋(𝑧) = 𝒵{𝑥[𝑛]} = ෍ 𝑥[𝑘]𝑧ି௞

ାஶ

௞ୀିஶ

= ⋯ 𝑥[−2]𝑧ଶ + 𝑥[−1]𝑧 + 𝑥[0] + 𝑥[1]𝑧ିଵ + 𝑥[2]𝑧ିଶ + ⋯ ,   𝑧 ∈ Ω୶ 

Tabela de transformadas: Propriedades da transformada bilateral Z: 

𝒙[𝒏] 𝑿(𝒛)  𝒛 ∈ 𝛀𝐱 𝒙[𝒏] 𝑿(𝒛)  𝒛 ∈ 𝛀𝐱 

Impulso: 𝛿[𝑛]  1   𝑧 ∈ ℂ 𝑥ଵ[𝑛] ∗ 𝑥ଶ[𝑛] 𝑋ଵ(𝑧)𝑋ଶ(𝑧) Ω௫భ
∩ Ω௫మ

 

Degrau: 𝑢[𝑛] 
𝑧

𝑧 − 1
 |𝑧| > 1 𝑎𝑥ଵ[𝑛] + 𝑏𝑥ଶ[𝑛] 𝑎𝑋ଵ(𝑧) + 𝑏𝑋ଶ(𝑧) Ω௫భ

∩ Ω௫మ
 

𝑎௡𝑢[𝑛] 
𝑧

𝑧 − 𝑎
 |𝑧| > |𝑎| 𝑛௠𝑥[𝑛] ൬−𝑧

𝑑

𝑑𝑧
൰

௠

𝑋(𝑧) Ω௫ 

−𝑎௡𝑢[−𝑛 − 1] 
𝑧

𝑧 − 𝑎
 |𝑧| < |𝑎| 𝑥[𝑛 − 𝑚]𝑢[𝑛 − 𝑚] 𝑧ି௠𝒵{𝑥[𝑛]𝑢[𝑛]} Ω୶ 

𝑛𝑎௡ିଵ𝑢[𝑛] 
𝑧

(𝑧 − 𝑎)ଶ
 |𝑧| > |𝑎| 𝑥[𝑛 + 𝑚]𝑢[𝑛] 𝑧௠𝒵 ൭𝑥[𝑛]𝑢[𝑛] − ෍ 𝑥[𝑘]𝑧ି௞

௠ିଵ

௞ୀ଴

൱ Ω௫ 

−𝑛𝑎௡ିଵ𝑢[−𝑛] 
𝑧

(𝑧 − 𝑎)ଶ
 |𝑧| < |𝑎| 𝑥[−𝑛] 𝑋(𝑧ିଵ) zିଵ ∈ Ω௫ 

𝑛ଶ𝑎௡𝑢[𝑛]    
𝑎𝑧ଶ + 𝑎ଶ𝑧

(𝑧 − 𝑎)ଷ
 |𝑧| > |𝑎| Soma: ∑ 𝑥[𝑘]ାஶ

௞ୀିஶ = 𝑋(𝑧)|௭ୀଵ se 𝑧 = 1 ∈ Ω௫ 

ቀ
𝑛
𝑚

ቁ 𝑎௡ି௠𝑢[𝑛] 
𝑧

(𝑧 − 𝑎)௠ାଵ
 |𝑧| > |𝑎| Teorema do Valor inicial:  𝑥[0] = lim

|௭|→ஶ
𝑋(𝑧), se Ω௫ é o exterior de um círculo 

ቀ
𝑛 + 𝑚

𝑚
ቁ 𝑎௡𝑢[𝑛] 

𝑧௠ାଵ

(𝑧 − 𝑎)௠ାଵ
 |𝑧| > |𝑎| Teorema do Valor final: 𝑥[+∞] = lim

௭→ଵ
(𝑧 − 1) ⋅ 𝑋(𝑧), |𝑧| > 𝜌, 0 < 𝜌 ≤ 1 

 


